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INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Szanowni Uzytkownicy, dziekujemy za wybor naszego produktu.

Przed przystgpieniem do instalacji napedu prosimy o dokfadne zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg
montazu i uzytkowania. W przypadku przekazania produktu osobie trzeciej nalezy dotgczy¢ do niego
niniejszg instrukcje.

Nalezy przestrzega¢ wszystkich zawartych w niej zalecen oraz przechowywac instrukcje przez caty okres
uzytkowania produktu.

Nieprzestrzeganie niniejszych instrukcji moze spowodowac¢ powazne obrazenia ciata lub szkody
materialne. W takim przypadku firma SLID’UP nie ponosi odpowiedzialnosci za powstate szkody.

Niniejszy naped bramy nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, sensorycznych lub umystowych, chyba Ze pozostajg one pod nadzorem osoby odpowiedzialnej
za ich bezpieczenstwo.

Nie nalezy pozwala¢ dzieciom na zabawe statymi urzgdzeniami sterujgcymi brama.

Piloty zdalnego sterowania nalezy przechowywac¢ poza zasiegiem dzieci.

Regularnie kontrolowac instalacje w celu wykrycia nieprawidtowego wywazenia bramy lub jakichkolwiek
oznak nieprawidtowego dziatania.

Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji produktu nalezy odtgczy¢ zasilanie napedu.

Przed montazem napedu nalezy upewni¢ sie, ze napedzana czes¢ znajduje sie w dobrym stanie
technicznym, jest prawidtowo wywazona oraz otwiera sie i zamyka ptynnie, bez nadmiernych oporéow.
Nalezy upewnic sig, ze wyeliminowano wszelkie strefy niebezpieczne zwigzane z ruchem napedzanej
czesci (ryzyko zgniecenia, scinania itp.).

Nalezy sprawdzi¢, czy napiecie zasilania odpowiada napieciu roboczemu napedu (AC 110 V lub AC 230
V).

Podczas pierwszego cyklu pracy nalezy przez caty czas obserwowac brame.

Po zakonczeniu instalacji nalezy upewnié sie, ze mechanizm zostat prawidtowo wyregulowany oraz ze
systemy zabezpieczajgce i urzagdzenia do recznego odblokowania dziatajg poprawnie.

Kontrolka na pilocie zdalnego sterowania miga podczas naciskania przycisku.

Naped oraz brame mozna odblokowaé za pomocg klucza odblokowujgcego, co umozliwia reczne
sterowanie brama.

Podczas uruchamiania napedu nalezy upewnic sie, ze w poblizu napedu ani bramy nie znajdujg sie Zzadne
osoby.

W przypadku koniecznoséci naprawy lub regulacji napedu nalezy tymczasowo zaprzestaé korzystania z
produktu.

Instalacja oraz konserwacja produktu powinny by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowany
personel.



1. LISTA ELEMENTOW (WERSJA STANDARD)

Lp. Opis llos¢
Silnik gtéwny
1 z wbudowanym 1
akumulatorem
5 Klucz do recznego 5
odblokowania
G
3 OQO Pilot zdalnego sterowania 2
&
4 ll] [ll Listwa zebata nylonowa 8
R O 52 cm
5 Lampa sygnalizacyjna 1
6 Czujnik podczerwieni 1
-“Imn
7 ‘7 Szablon montazowy 1
8 Instrukcja montazu 1
L
9 Zestaw akcesoridéw 1
9-1 @W Kotwa fundamentowa M8 1




Lp. Opis llos¢

9.2 Kotek rozporowy nylonowy 4
przedtuzony

9-3 Kotek nylonowy przedituzany 4

9-4 Nakretka M8 8

9-5 Podktadka @8 8

9-6 EDHEDHEDED Podktadka sprezysta @8 4

2. INFORMACJE TECHNICZNE

MODEL SLID'UP MC300

Zasilanie 220V/50Hz (110V/60Hz)
Moc silnika 100W
Predko$¢ otwierania bramy 13m/min
Temperatura pracy -20°C ~ +70°C
Maksymalna masa bramy 300 kg
Stopieh ochrony IP44
Piloty:

Czestotliwosé radiowa 433,92 MHz

Maksymalna odlegto$¢ sterowania 230m

Liczba zaprogramowanych kanatéw 20 pilotow
Tryb zdalnego sterowania Jednoprzyciskowy
Przetagcznik krancowy Przetacznik elektryczny
Poziom hatasu <60dB
Czas pracy 20 minut bez przerwy
Akumulator 24V 4.5Ah

Masa zestawu

11,32 kg




3. INSTALACJA

Zestaw z napedem do bramy przesuwnej SLIDUP MC300 jest przeznaczony do bram o wadze do 300 kg i
dtugosci do 8 m.

Uktad napedowy wykorzystuje przektadnie zebatg sktadajgca sie z listwy zebatej i kota zebatego.

Naped bramy nalezy zamontowa¢ wewnatrz ogrodzenia lub posesji w celu jego ochrony.

3.1 SCHEMAT INSTALACJI

Rysunek 1
®
OZNACZENIE NAZWA ZALECENIE
1 Naped
2 Klawiatura bezprzewodowa (opcjonalnie)
3 Brama (brak w zestawie)
4 Czujnik podczerwieni 4 x 0,25 mm?
5 Lampa sygnalizacyjna 2x 0,25 mm?
6 Wytacznik bezpieczenstwa (opcja)
7 Listwa zebata
8 Pilot zdalnego sterowania
9 Zasilanie elektryczne <50m: kabel 3G 1,5mm?




3.2 WYMIARY SILNIKA GLOWNEGO | AKCESORIOW

3.2.1 WYMIARY SILNIKA GLOWNEGO
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3.2.2 WYMIARY SZABLONU MONTAZOWEGO
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3.3 PROCEDURA MONTAZU

3.3.1 PRZYGOTOWANIE PRZED MONTAZEM

Przed przystgpieniem do montazu napedu nalezy upewni¢ sie, ze brama przesuwna jest prawidtowo
zainstalowana, szyna prowadzgca jest wypoziomowana, a brame mozna ptynnie i bez trudu przesuwac
recznie.

Ukfadanie kabli
Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie napedu i zabezpieczy¢ kable przed uszkodzeniem, nalezy zakopac kabel
silnika i zasilania oraz kabel sterujgcy osobno w dwdéch niezaleznych peszlach ochronnych.

Fundament betonowy

Nalezy wczesniej przygotowac¢ betonowy fundament o minimalnych wymiarach 500 mm x 300 mm i
gtebokosci 250 mm, aby stabilnie zamontowac¢ naped SLIDUP MC300.

Przed wylaniem fundamentu nalezy upewnic sie, ze odlegtos¢ miedzy brama a napedem jest odpowiednia.
Przy rozmieszczaniu peszli kablowych nalezy kierowac sie wymiarami podanymi na szablonie montazowym.

Kotwa mocujaca

Uzywajgc szablonu montazowego, wywierci¢ 4 otwory mocujgce naped, umiesci¢ 4 dostarczone kotki, a
nastepnie 4 sruby kotwigce znajdujgce sie w zestawie napedu (uzy¢ dwoch nakretek skontrowanych ze soba,
aby utatwi¢ dokrecanie — patrz rysunek 5).

Sruba kotwiaca
: ‘: 15mm minimum
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Rysunek 5

Uzy¢ goérnej nakretki do
dokrecenia $ruby kotwigcej

Wybor sposobu montazu silnika

Silnik na poziomie podioza

Silnik podwyzszony

Odlegtos¢ miedzy dolng krawedzig bramy
a podtozem = 50 mm lub mniegj

Odlegtos¢ miedzy dolng krawedzig bramy
a podtozem = 51 mm lub wiecej

Plyta montazowa silnika

- - -

Podloze *

Tabela 1: Wybor sposobu montazu silnika
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3.3.2 MONTAZ NAPEDU

Zdemontowac gorng plastikowg obudowe napedu i zachowac sruby mocujgce wraz z obudows.
Przygotowac kable elektryczne do podtgczenia ptyty montazowej do silnika gtdwnego (liczba zyt
kabla zasilajgcego nie moze by¢ mniejsza niz 3 o minimalnym przekroju 1,5 mm?; dtugos¢ musi
zostac okreslona przez uzytkownika w zaleznosci od warunkéw w miejscu montazu).

Przed montazem nalezy odblokowac¢ naped. Sposob odblokowania jest nastepujgcy: najpierw zdjac
gorng pokrywe, a nastepnie wtozy¢ klucz, aby otworzy¢ pokrywe obudowy.

Witozy¢ klucz do recznego wysprzeglania do otworu blokady i przekreci¢ go w prawo (zgodnie z
ruchem wskazowek zegara), az koto zebate wyjsciowe bedzie mozna tatwo obracac¢ rekg — oznacza
to, ze silnik zostat odblokowany (patrz rysunek 6).

Korzystajgc z dostarczonego szablonu montazowego, wywierci¢ 4 punkty mocowania napedu w
betonowym fundamencie zgodnie z pozycjonowaniem przedstawionym w ponizszej tabeli (patrz
Tabela 2: Pozycjonowanie silnika).

Przymocowaé naped bramy w odpowiedniej pozycji.

Rysunek 6
Otwieranie bramy w lewo Otwieranie bramy w prawo
— [E— | E— 1
Sl oy oy
[ Loy e = J ' e = yood |
Filar bramy Filar bramy
I Min. 235mm - - Min. 235mm_ !

Tabela 2: Pozycjonowanie silnika
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3.3.3 MONTAZ LISTWY ZEBATEJ

o Recznie ustawi¢ listwe zebatg na bramie, dbajgc o zachowanie luzu regulacyjnego miedzy listwa
zebatg a kotem zebatym napedu (patrz rysunek 7).

e Zaznaczyc osie otworéw do zamocowania listwy zebatej na bramie, a nastepnie nawierci¢ otwory w
bramie.

e Zamocowac listwe zebatg na bramie za pomocg Srub, upewniajgc sie, ze listwa zazebia sie z kotem
zebatym. Przesung¢ brame recznie, aby sprawdzi¢, czy luz regulacyjny miedzy listwg a kotem
zebatym jest wystarczajgcy (brama musi przesuwac sie lekko), a nastepnie dokreci¢ sruby
montazowe listwy zebatej, sprawdzajgc, czy listwa jest idealnie pozioma i w jednej linii prostej.

e Po zamontowaniu pociggng¢ za brame i upewnic sig, ze ruch na catej dlugosci jest ptynny i
pozbawiony jakichkolwiek zaciec.

Luz regulacyjny kota zebatego i listwy zebatej przedstawiono na rysunku 7 ponizej:

Listwa zebata

Zebatka oy
7 wyjsciowa —_F—F—

Rysunek 7

OSTRZEZENIA

* Ze wzgledéw bezpieczenstwa nalezy zamontowaé mechaniczne odbojniki (stoppery) na obu koncach
prowadnicy, aby zapobiec wypadnieciu bramy z prowadnicy.

* Przed montazem silnika gtdwnego nalezy upewnic sie, ze odbojniki bezpieczenstwa sg na swoim miejscu i
spetniajg swojg funkcje polegajgcg na zapobieganiu wyjechaniu bramy poza szyne lub strefe bezpieczna.

* Przed montazem napedu upewni¢ sig, ze sam naped oraz jego elementy sg w dobrym stanie, a brame
mozna swobodnie przesuwac recznie.

* Nalezy pamietaé, ze w przypadku tego produktu jeden pilot moze sterowac tylko jednym napedem, w
przeciwnym razie moze dojs¢ do uszkodzenia systemu.

* Wytacznik réznicowoprgdowy nalezy zainstalowaé w miejscu, z ktérego widac¢ ruch bramy; minimalna
wysokos¢ montazu to 1,5 m, aby zapobiec dotykaniu go przez dzieci.

* Po zakonczeniu montazu nalezy sprawdzi¢, czy wiasciwosci mechaniczne sg prawidtowe, czy ruch bramy
po recznym odblokowaniu jest ptynny oraz czy montaz czujnika podczerwieni (opcja) jest prawidtowy i
skuteczny.
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3.3.4 OKABLOWANIE PLYTY STERUJACEJ

24VDC naped Linia Halla
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24V DC
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Przycisk STOP
Przycisk zamykania
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Rysunek 8

3.3.5 OKABLOWANIE TRANSFORMATORA

Wejscie transformatora 230 V AC

Wyjscie transformatora 24 V AC

Rysunek 9
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Instrukcja okablowania plyty sterujacej:

Na wyjsciu silnika 24VDC:
e Czarny przewdd do "T1",
o Czerwony przewédd do "T2".

Jesli kierunek otwierania bramy jest nieprawidtowy, nalezy zamieni¢ miejscami przewody T1 i T2.

J1: Uzwojenie wtérne transformatora (AC 24V / 3,3 A)

J2: Przycisk sterujgcy (OSC i COM); Trzy przyciski (OPEN, CLOSE, STOP)
J3: Czujnik podczerwieni (PE i COM); Wyjscie zasilania DC (24 V i GND)
J4: Lampa sygnalizacyjna, napiecie 24 V DC

J5: Panele stoneczne i akumulator awaryjny

J6: Enkoder (czujnik Halla)

12



4 REGULACJA | PARAMETRYZACJA

4.1 DEFINIOWANIE POZYCJI OTWARCIA | ZAMKNIECIA

o Nacisngc i przytrzymac przycisk SET, az na wyswietlaczu LED pojawi sie cyfra ,17.

Nacisngé i przytrzymac przycisk OPEN, aby osiggng¢ zgdang pozycje otwarcia (po nacisnieciu
przycisku OPEN brama powinna poruszaé¢ sie w kierunku otwierania, w przeciwnym razie nalezy
zamieni¢ dwa przewody silnika). Uwaga: Pozostawi¢ okoto 0,5 cm luzu miedzy bramg a odbojnikiem.
e Nacisng¢ przycisk SET, aby potwierdzi¢ pozycje otwartg; wyswietlacz LED wskaze ,2”.

Nacisngé i przytrzymac przycisk CLOSE, aby osiggng¢ zadang pozycje zamknigcia. Uwaga:
Pozostawi¢ okoto 0,5 cm luzu miedzy bramg a odbojnikiem.

e Nacisng¢ przycisk SET, aby potwierdzi¢ pozycje zamkniecia.

e Brama wykona jeden petny cykl otwarcia i zamkniecia.

................

................................

| SET JiCoDE SET CODE | SET |icope
CLOSE CLOSE CLOSE
OPEN OPEN

SET L. CODE SET CODE
CLOSE CLOSE

Rysunek 10
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4.2 DODAWANIE PILOTA

1
OTWIERANIE '
ZAMYKANIE |

STOP

r-—------

Rysunek 11

o Nacisng¢ przycisk CODE — na wyswietlaczu LED zapali sie czerwona kropka.

o Nacisng¢ wybrany przycisk na pilocie, ktéry chcemy zaprogramowadé, a nastepnie nacisng¢ ten sam
przycisk ponownie po uptywie 1 sekundy.

e Czerwona kropka na wyswietlaczu LED zacznie migac, a nastepnie zgasnie. Na wyswietlaczu LED
pojawi sie symbol ||, co oznacza, ze proces parowania zostat zakonczony. Mozna sparowac
maksymalnie 20 pilotow.

SET L CODEE 7
efernmrarnnnanarnnnas® " \

2 g 2@

SET = CODE SET CODE
3 CLOSE 4 cilose
Rysunek 12
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4.3 USTAWIANIE CZULOSCI WYKRYWANIA PRZESZKOD

Jesli brama napotka przeszkode podczas zamykania, zatrzyma sie i cofnie o okoto 15 do 20 cm.

Aby wyregulowa¢ poziom detekciji:

o Nacisngc i przytrzymac przycisk SET, wyswietlacz LED pokaze numery od ,1” do ,4”. Gdy na
ekranie pojawi sie numer ,3”, zwolni¢ przycisk SET.

o Naciskac¢ przyciski OPEN lub CLOSE, aby wyregulowaé poziom czutoéci silnika w zakresie od ,1”
do ,9".

o Nacisng¢ SET, aby potwierdzic.

Wykrywanie przeszkod
+ wieksza czutos¢ — mniejsza czutos¢

1123 |4 5|6 |7 8|9

UWAGA:

Dostosowac¢ sile przecigzenia do wagi bramy, aby zwiekszy¢ poziom bezpieczenstwa, w przeciwnym
razie moze to stwarza¢ zagrozenie.

Bardziej czute ustawienie detekcji (+ wieksza czulos¢) sprawi, ze silnik zareaguje szybciej w
przypadku napotkania przeszkody.

Mniej czute ustawienie detekcji (- mniejsza czutos¢) pozwoli silnikowi na uzycie nieco wigekszej sity w
przypadku napotkania przeszkody.

CLOSE CLOSE CLOSE
Rysunek 13

4.4 REGULACJA OPOZNIENIA AUTOMATYCZNEGO ZAMYKANIA

e Nacisna¢ i przytrzymac przycisk OPEN, az na wyswietlaczu LED pojawi sie¢ symbol —.

o Naciska¢ OPEN, aby zwiekszy¢ czas automatycznego zamykania lub CLOSE, aby go zmniejszy¢.
e Aby wytaczy¢ funkcje automatycznego zamykania, nalezy ustawi¢ czas na ,0”".

e Nacisnag¢ SET, aby potwierdzi¢ ustawienie.

UWAGA: Funkcja automatycznego zamykania jest dostepna tylko wtedy, gdy brama znajduje sie w
pozycji petnego otwarcia.
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..............................

Rysunek 14

4.5 REGULACJA FUNKCJI OCHRONY PODCZERWIENI

e Nacisngc i przytrzymac przycisk CLOSE, az na wyswietlaczu LED pojawi sie symbol —.

e Nacisng¢ OPEN - wyswietlacz LED wskaze ,H”, funkcja ochrony na podczerwien jest wtgczona.
¢ Nacisng¢ CLOSE - wyswietlacz LED wskaze ||, funkcja ochrony na podczerwien jest wytgczona.
¢ Nacisng¢ SET, aby potwierdzic.

OPEN {"OPEN OPEN
al-le | eHe | Ele
SET: ECODE SET : :CODE i SET : CODE

| CLOSE! | CLOSE ! CLOSE
Rysunek 15

4.6 USUWANIE PILOTOW

Nacisng¢ i przytrzymac przycisk CODE, az na wyswietlaczu LED pojawi sie litera ,C”. Oznacza to, ze
wszystkie wczesniej zaprogramowane piloty zostaty skasowane z pamieci.

.............

o3
L

SET

Rysunek 16



5 AKCESORIA
5.1 FUNKCJA FOTOKOMORKI PODCZERWIENI

Podczas procesu zamykania, jesli promien podczerwieni fotokomorki zostanie przestoniety przez ludzi lub

przedmioty w strefie detekcji, brama natychmiast sie otworzy ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Odlegtos¢ miedzy odbiornikiem a nadajnikiem fotokomérki musi by¢ wieksza niz 2 metry, w przeciwnym

razie moze to wptyng¢ na prawidtowe dziatanie fotokomoérki.

Okablowanie nalezy wykona¢ jak ponizej; sygnat wyjsciowy fotokomaorki musi byé typu NC (normalnie

zamkniety) (NO- normalnie otwarty).
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Rysunek 17

Uwaga! W przypadku nieuzywania fotokomorki na podczerwien, nalezy zatozy¢é zworke
(mostek) pomiedzy zaciskami COM i FOTOKOMORKA na listwie zaciskowej J3 (patrz
rysunek 8, strona 11).

5.2 OKABLOWANIE AKUMULATOROW AWARYJNYCH

Akumulator awaryjny «_

| e "?: h
I Vo2
. .
Sy

Ptyta sterujgca

Rysunek 18
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5.3 OKABLOWANIE PANELI SLONECZNYCH

Panel solarny tadowarka solarna

Akumulator
O awaryjny

Ptyta
sterujgca

Rysunek 19
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6. INNE

6.1 KONSERWACJA

o Raz w miesigcu nalezy sprawdzi¢, czy brama dziata prawidtowo (brak oporéw i zaciec).

e Ze wzgledow bezpieczenstwa zaleca sie wyposazenie kazdej bramy w zabezpieczenie w postaci

czujnika podczerwieni oraz regularne kontrolowanie tych urzadzen.

o Przed przystgpieniem do montazu i eksploatacji napedu nalezy doktadnie przeczytaé wszystkie

instrukcje.

e Nasza firma zastrzega sobie prawo do modyfikowania instrukcji bez uprzedzenia.

6.2 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

PROBLEMY

PRZYCZYNY

ROZWIAZANIA

Brama nie otwiera sie
lub nie zamyka
normalnie, a dioda
LED sie nie swieci.

1. Zasilanie jest odtgczone.

2. Bezpiecznik jest przepalony.
3. Problem z okablowaniem ptyty
sterujace;j.

1. Wigczy¢ zasilanie elektryczne.

2. Sprawdzi¢ bezpiecznik na ztgczu
wejsciowym transformatora, wymienic,
jesli jest przepalony.

3. Sprawdzi¢ okablowanie zgodnie z
instrukcja.

Brama otwiera sie, ale
nie chce sie zamknaé.

1. Funkcja czujnika podczerwieni jest
wigczona, ale fotokomorki nie sg
podtgczone.

2. Problem z okablowaniem fotokomorki.

3. Problem z montazem fotokomorki.
4. Fotokomoérki sg zastoniete przez
przeszkody.

5. Czuto$¢ wykrywania przeszkdd jest
zbyt wysoka.

1. Podigczy¢ fotokomorki lub wytgczy¢
funkcje czujnika podczerwieni.

2. Jesli nie podigczasz fotokomorki,
upewnij sie, ze port podczerwieni i GND
sg zwarte; jesli podtgczasz czujnik,
upewnij sie, ze okablowanie jest
prawidtowe, a fotokomérka dziata w
trybie N.C.

3. Upewni¢ sie, ze pozycje montazowe
fotokomorek sg wyréwnane (w jedne;j
linii).

4. Usung¢ przeszkode.

5. Zmniejszy¢ czuto$¢ wykrywania
przeszkod.

Pilot nie dziata.

1. Poziom baterii w pilocie jest niski.
2. Procedura programowania pilota nie
zostata zakonczona.

1. Wymieni¢ baterie w pilocie.
2. Powtérzy¢ procedure programowania
pilota.
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Po nacisnieciu
przycisku
OTWIERANIE/ZAMY-
KANIE brama nie
rusza sie, a silnik
wydaje dzwieki.

Ruch bramy nie jest ptynny.

Wyregulowaé pozycje silnika lub listwy
zebatej do momentu uzyskania
wymaganego luzu.

Po nacisnieciu
przycisku
OTWIERANIE/ZAMY-
KANIE brama porusza
sie z bardzo matlag
predkoscia.

Praca silnika na zasilaniu
akumulatorowym.

Sprawdzi¢ podigczenie silnika do sieci
230 V.

Zadziatat wytacznik
awaryjny /
bezpiecznik.

Zwarcie w linii zasilania elektrycznego.

Sprawdzi¢ okablowanie.

Zasieg pracy pilotéw
jest zbyt krotki.

Sygnat jest blokowany.

Podtgczy¢ zewnetrzng antene
odbiorczg, 1,5 metra nad ziemia.

Brama zatrzymuje sie
lub cofa w potowie
drogi.

1. Czuto$¢ wykrywania przeszkdd jest
zbyt wysoka.
2. Brama napotyka przeszkode.

1. Dostosowac czuto$¢ wykrywania
przeszkod.
2. Usungé przeszkode.

Brama otwiera sie
automatycznie.

Funkcja automatycznego zamykania
zostata wtgczona, ale przy
nieprawidtowym kierunku otwierania.

Zapoznac sie z uwagami w punkcie 4.1
w celu zmiany kierunku otwierania.

Po zakonczeniu
programowania ruch
nie jest mozliwy, a
wyswietlacz pokazuje
srodkowa kreske.

Nieprawidtowe zaprogramowanie limitéw
wytgcznikéw krancowych.

Powtérzy¢ procedure programowania
pozycji krancowych, pozostawiajgc
okoto 0,5 cm luzu.
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GWARANCJA

Warunki gwaranciji
e Naprawy sg dokonywane na podstawie niniejszej karty gwarancyjnej oraz faktury w okresie
gwarancyjnym.
o Okres gwaranciji: 1 rok od daty wystawienia faktury.
e Awarie i uszkodzenia spowodowane nieprawidtowym uzytkowaniem lub btedem ludzkim nie
sg objete niniejszg gwarancja.

Raport serwisowy

Data: ......... JARR JAR

WYKONANE PIZEZ: ..ottt eree e e saeseessaesseenseas (Technik Iub Firma)
KIEIE: ..ottt s
UWAEGHS oottt et e e e b e e et e e ettt e s et e e e naaeeeas

Podpis technika: Podpis klienta:
Data: ......... JART JAR

WYKONANE PIZEZ:........oonevenieiieiieiieieeieeie ettt (Technik Iub Firma)
KIHEIE: ..ottt s s
UWAGE: .ottt et ettt et

Podpis technika: Podpis klienta:
Data: ......... JAN JA
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KIEDE: ...ttt e
UWAGE: .ottt et sttt st et st

Podpis technika: Podpis klienta:
Data: ......... JAR JAR

WYKONANE PIZEZ:........ooniienieiieiieiieieeieeie ettt (Technik Iub Firma)
KIEEIIE: ..ottt ettt st een
UWAGE: .ottt et sttt st e se e st

Podpis technika: Podpis klienta:
Data: ......... P JA

WYKONANE PIZEZ:........convvenieniieiieiieieeteeiteeieeie et sreeaesae s es (Technik Iub Firma)
KIEEIE: ..ottt ettt s ae s
UWAGE: .ottt et sttt et e st e

Podpis technika: Podpis klienta:
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